
未知类型组织的回波信号
,

根据自回归模型
,

求

其似然函数
,

以寻求其所属类型
.

用模拟组织

的样块进行实验的结果表明
,

这种方法是可行

的
.

努力将有助于将实验研究结果推向临床应用
。

飞.J1.J1.J,J .O八OJ八讨-,二11,̀,妇r
.Lf.LF.L.r`

五
、

结 束 语

用超声鉴别组织性质的工作正在取得不断

的进展
.

愈来愈多的研究者对这项工作产生了

兴趣
,

无论是在改进组织声参量的测量方法和

积累数据方面
,

或是将新的信号处理技术用于

组织的特征识别方面
,

都做了不少很有益的工

作
.

这些都是令人鼓舞的
.

生物组织是个很复杂的介质
,

因此
,

鉴别工

作还有一些间题待于突破
.

比如
,

对生物组织

与超声互作用的机理问题仍需进一步研究
,

各

种测量方法所依据的种种假设和条件以及测量

数据的分离性都需要进一步明确和缩小
.

这些
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声 波 粘 度 传 感 器

.A .J R ir co 和 .5 .J M盯it n

报道了一种声波粘度

传感器
.

通常的粘度计需要相当大的被测液体体积
,

或者具有运动部件
,
这在现场应用是不便的

.

本文介

绍的声波粘度传感器
,

只需要 1D 川 或更少的被测液体

体积便可测量其粘度
.

声波粘度传感器利用板模工作
.

位于小型容器两

边的叉指换能器用来激发和接收声波 (见图 1 )
.

小型

容器内盛有待测粘度的液体
.

每一叉指换能 器含有
5 0 对指

,

指的周期为 3 2拜m ,

由 Z o o n m 厚的 C r

/ A
u
构

成
.

由于 s T 石英基片的压电性
,

加在换能器的射频电

场在基片中产生一组体声波
,

它们以不同的角度向石

英中传播
.

在石英两界面间多次反射的体波
,

产生了一

系列板模
,

它们从激励换能器向接收换能器传播
.

在

1 5 9M H “ ,

其中有一组板模有效地受到激发
,

其声速为

瑞利波的 1
.

6 倍
,
它在晶体表面具有较大的切向分量

。

由于液体的粘滞性
,
板模在晶体表面的切向分量

藕合到被测液体
,

激发了邻近晶体表面的液体层的运

液 1本齐器

换能器

压电石 英 裱片

图 1 微型声粘度传感器示意图

动
,
从而波的能量受到消耗

.

理论和实验都证明
,
在一

定的粘度范围内
,

波的传播损耗与被测液体的密度 p

与粘度刀之积的平方根成线性关系 (文中附有图 ) ; 超

过这个粘度范围
,

传播损耗变为饱和
.

这样
,

通过测量

接收换能器所输出信号的电平
,
可以测量液体临界饱

和以下的粘度
.

(刘献铎 摘译自 A户户l i
e d p入, 5

.
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