
:{ 产品信息 ; J T S 一 7 智 能 超 声 波 探 伤 仪

上海超声波仪器厂新近研制成功的 J T s 一 7型智能

超声波探伤仪是一种便携式智能 A 型脉冲反射式超声

探伤仪
,

它适用于焊缝
、

锻件
、

型材等金属材料和部分

非金属材料工件的超声探伤
,

还可用于一些材料的声

速及厚度测定
.

仪器内装有的八位微机系统使仪器具

有下列特点 :

1
.

自动检测回波波幅
、

回波声程
,

并计算缺陷波波

幅 当址
、

缺陷中的位置
.

2
.

新颖的 C R T 字符显示功能使探伤者对声速
、

波

幅
、

波幅当量
、

回波声程等数据值探伤的 A型图形一目

了然
.

3
.

检测并直读材料纵波
、

横波声速
.

4
.

具有 A型超声探伤所必须的一切功能
,
另外还

有深度补偿和报警功能
.

5
.

C R T 上还能显示 D A C 曲线
、

报警范围及 闭

位
.

主要技术指标

1
.

工作频率 : 1一 10 M H z ; 2
.

衰减器 : 总衰减

量
, 10 d6 B ; 3

.

垂直线性误差 : 不大于 5% ; 4
.

垂 ;笼

动态范围 : 3 0 d B ; 5
.

扫描范围 : 1 0 m m 3 0 o o m m ;

6
.

水平线性误差 : 不大于 1肠 ; 7
.

抑制水平 :0 一 80 %

能抑制至消失 ; 8
.

检波方式 : 正向
、

负向
、

双向检波

三种方式 ; 9
.

探伤灵敏度余员 : 2L
.

5 一 20 探头不小

于 4 6 d B ; 一0
.

报警 : “ + ” 、 “ 一
, ,

方式 ; 1 1
.

距离增益

补偿 : 最大补偿为 2 0 d B ; 12
.

输入数据范旧 : 折射角

印 ) : 0一 9 0
“ ,

步级 l “ 、
,
“
; 声速 ( v s ) : 1 0 0 0~

一

g o 0 Qm /
s ,

步级 l m /
s 、 一o m /

s ; 声程 ( S p ) : 2 0一 9 9
.

9 m m ,

步

级 l m m , o
.

l m m ; 1 3
.

输出数据范 围 : 波 幅 ( A R
、

A F ) : 0%一 1 0 0肠
,

分辨仁气 1% ; 声程 ( s p
、

o
、

s ) :

0一 9 9 9
.

0 ,

分辨值 o
.

l m m ; 10 0 0一 3 0 0 0 m m ,

分辨值
l m m ; 1 4

.

回波幅度比位 : ( A R / A F ) : 士 0一 1 () 6 d B ,

分辨值 l d B ; 1 5
.

!
「飞
1波垂 l

,

〔幅度 }
t
七化 : {:ll 化精度相对

垂直刻度
,

误差不大于 4% ; 1 6
.

声程 J止化 : 址高精

度读数 o
.

l m m ,

最大值 3 0 0 o m m ; 1 7
.

电源 : 交 j
,

f流

两用
.

(高
:五)

M C C S 一 1一 50 0 型微机测深仪介绍

M c c s 一卜 50 0 型微机测深仪是中船总公司第七研

究院第七二六研究所最近采用高技术
、

新器件研制成

功的一种新型智能化测深仪
.

它由主机 (包括微型计

算机
、

发射部分
、

接收部分
、

电源 )
、

打印机和换能器三

大部分组成
.

该仪器兼备深度数字显示功能
,
又能记

录海底地貌
,
同时在记录纸上打印测量点的编号

、

水深

数据
、

作业日期
、

测量时间
、

经纬度
、

打印格式及编号和

定时步距
、

移相扩展值
、

吃水修正值
、

声速值
、

最小深度

「邵良值
、

深浅水报警值
、

用户自己定义
: 、 y 值等 巧 种

数据 ; 既可单一显示工作
,

又可同时显示
、

记录二重工

作
.

适用航行中的舰船导航
、

海上航道水深侧量
、

海图

测绘
,
也适用于港湾

、

码头
、

湖泊
、

大型水库的水深测

觉
.

M c cs
一

卜 50 0型微机测深仪的主要技 术 指 标 如

下 :

1
.

测深范围 : 1一 5 00 m ; 基本量程 : 。一 20 m
、

0一

5 0 nI , 0一 l o o m , 0一 2 0 o m , 0一 s o o m ;

2
.

测址精度 : 记录精度 : 士 0
.

25 % (水深 )
,
数字

记录及显示精度 : o一 l o o m 士 3 c m 土 0
.

o l m o一 s o o m 士

3 c m 土 0
。

l m
。

3
.

深度指示方式 : ( 1 )记录式 : 图象连续记录
,

数

字采样打印记录
,

打印记录纸幅面 2 2 0 m m (宽度) ; ( z )

显示式 : l 英寸 ( 1 ” = 2 5
.

4 m m ) L E D 发光数 码 管

( 3 3 m m x 2 3 m m ) 5 位数字显示
.

斗
.

船舶吃水修正范围 : 。一 9 9
.

9 9 m
.

,
.

声速设定范围: 1 3 7 o m /
s

一 1 6 7 o m /
5

.

6
.

自动定时打印
、

定时间距可 设 定 范 11习:

9 9 9 5

7
.

外触发采样打印
、

采样间距可设定范山 :

l—

1—
9 9

。

8
.

换能器工作频率 : 斗8l’ H z

(收发共用一只 )
.

9
.

接收增益 : 8 3 d .B

1 0
.

设有海底自动搜索跟踪
、

数据处理功能及卜11波

丢失报警装置和深浅水灯光与蜂呜声报努功能
.

1 1
.

副显示器显示基本址程 6位 。
.

3 英寸 L E D 发

光数码管显示
,
量程自动转换

.

1 2
.

设水深数据又B C D ) 并行输出接「J ,

并能作计

算机联网或转接分显示器的接口
.

本仪器打印机选用市售九针 80 列针式打印机
.

(徐开兴 )

应用声学


